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1. Описание 

1.1.  Назначение  

Блок коммутации бортовых интерфейсов (далее БКБИ) предназначен для преобразования 

информации, принимаемой по каналу Ethernet от ПЭВМ в цифровой, дискретный, аналоговый 

вид и прием цифровой, дискретной, аналоговой информации с последующим её преобразова-

нием и передачей по каналу Ethernet в ПЭВМ, между модулями в составе блока и между бло-

ками. 

1.2. Функционирование  

БКБИ выполняет следующие функции: 

− прием последовательного кода по ГОСТ 18977–79 и  

РТМ 1495–84 с изменением 3 (ARINC 429);  

− выдача последовательного кода по ГОСТ 18977–79 и РТМ 1495–84 с изменением 3 

(ARINC 429); 

− прием/выдача последовательного кода по ГОСТ Р 52070-2003 МКИО (ARINC 708); 

− прием/выдача последовательного кода по стандартам RS-232/422/485; 

− прием сигналов разовых команд по ГОСТ 18977-79; 

− выдача сигналов разовых команд по ГОСТ 18977-79; 

− прием аналоговых сигналов высокого уровня; 

− выдача аналоговых сигналов высокого уровня; 

− коммутация информации между модулями в составе блока; 

− коммутация информации между блоками; 

− взаимодействие с ПЭВМ по стандарту Ethernet 1000BASE-TX. 

 

1.3. Состав изделия 

БКБИ включает в себя: 

− несущее шасси БКБИ/ШЛ17 размерности 4U 19’’ по ГОСТ Р МЭК 60297-3-101, в слоты 

которого должны устанавливаться: 

− блок питания БКБИ/БП1; 

− контроллер блока БКБИ/КБ1, обеспечивающий взаимодействие с модулями, устанав-

ливаемыми в шасси в соответствии с назначением, а также с другими блоками по стандарту 

Ethernet 1000BASE-TX; 

− БКБИ/Ц01 – модуль приема последовательного кода по ГОСТ 18977-79 и  

РТМ 1495–84 с изменением 3 (ARINC 429); 

− БКБИ/ИЦ01 – модуль выдачи последовательного кода по ГОСТ 18977-79 и 

РТМ 1495-84 с изменением 3 (ARINC 429); 

− БКБИ/Ц02 – модуль приема/выдачи последовательного кода по ГОСТ Р 52070-2003 

МКИО (ARINC 708); 

− БКБИ/Ц03 – модуль приема/выдачи последовательного кода по стандартам 

RS-232/422/485; 

− БКБИ/Д02 – модуль приема сигналов разовых команд по ГОСТ 18977-79; 

− БКБИ/ИД02 – модуль выдачи сигналов разовых команд по ГОСТ 18977-79; 

− БКБИ/А01 – модуль приема аналоговых сигналов высокого уровня; 

− БКБИ/ИА01 – модуль выдачи аналоговых сигналов высокого уровня. 

 

2. Технические характеристики 

2.1. Общие технические характеристики БКБИ (таблица 2.1). 

Таблица 2.1 

Наименование параметра Значение 

1 Количество слотов для установки модулей  17 

2 Взаимодействие контроллера блока БКБИ/КБ1 с ПЭВМ 

в режиме реального времени 

Ethernet 1000BASE-TX  
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3 Время готовности от момента подачи электропитания, не 

более, с 

3 

4 Время непрерывной работы, не менее, ч 24 

5 Рабочие условия эксплуатации: 

- температура окружающей среды, °С  

- относительная влажность, % 

 

25±10 

60±20 

6 Параметры электрического питания: 

- напряжение переменного тока, В 

- частота переменного тока, Гц  

 

от 207 до 253 

50 

 

2.2. Технические характеристики шасси БКБИ/ШЛ17 (таблица 2.2). 

Таблица 2.2 

Наименование параметра Значение 

 1 Конструктивное исполнение Блочный каркас размерности 4U 

19’’  

по ГОСТ Р МЭК 60297-3-101 

 2 Количество слотов для установки модулей  17 

 

2.3.Технические характеристики блока питания БКБИ/БП1 (таблица 2.3). 

Таблица 2.3 

Наименование параметра Значение 

 Количество выходных каналов  1 

 Выходное напряжение, В 24±3 

 Максимальный выходной ток, А 8 

 Параметры электрического питания блока: 

- напряжение переменного тока, В 

- частота переменного тока, Гц 

 

от 207 до 253 

50 

 

2.4. Технические характеристики контроллера блока БКБИ/КБ1 (таблица 2.4). 

Таблица 2.4 

Наименование параметра Значение 

1 Канал взаимодействия контроллера блока БКБИ/КБ1 с 

ПЭВМ 

Ethernet 1000BASE-TX 

 

2 Канал взаимодействия между блоками Ethernet 1000BASE-TX 

3 Тип подключения  Две витые пары категории 5e 

5 Электропитание модуля, В 24±3 

5 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

2.5. Технические характеристики модуля БКБИ/Ц01 приема последовательного кода по 

ГОСТ 18977–79 и РТМ 1495–84 с изменением 3 (ARINC 429) (таблица 2.5). 

Таблица 2.5 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов приёма по  

ГОСТ 18977-79 и по РТМ 1495-84 с изменением 3 

(ARINC-429) 

32 
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Наименование параметра Значение 

2 Режим сбора данных по ГОСТ 18977-79 и по 

РТМ 1495-84 с изменением 3 (ARINC-429) 
монитор 

3 Частота входного потока по  

ГОСТ 18977-79 и по РТМ 1495-84 с изменением 3 

(ARINC-429), кГц 

12,5 ±25 % 

50 ±10 % 

100 ±10 % 

4 Электропитание модуля, В 24±3 

5 Ток потребления, А, не более  0,4 

 

2.6. Технические характеристики модуля БКБИ/ИЦ01 выдачи последовательного кода по 

ГОСТ 18977–79 и РТМ 1495–84 с изменением 3 (ARINC 429) (таблица 2.6). 

Таблица 2.6 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов выдачи по  

ГОСТ 18977-79 и по РТМ 1495-84 с изменением 3 

(ARINC-429) 

32 

2 Частота выходного потока по  

ГОСТ 18977-79 и по РТМ 1495-84 с изменением 3 

(ARINC-429), кГц 

12,5 ±25 % 

50 ±10 % 

100 ±10 % 

3 Электропитание модуля, В 24±3 

4 Ток потребления, А, не более  0,4 

 

2.7.Технические характеристики модуля БКБИ/Ц02 приема/выдачи последовательного кода 

по ГОСТ Р 52070-2003 МКИО (ARINC 708) (таблица 2.7). 

Таблица 2.7 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов приёма/выдачи по  

ГОСТ Р 52070-2003 (МКИО) 
8 

3 Электропитание модуля, В 24±3 

4 Ток потребления, А, не более  0,4 

 

2.8.Технические характеристики модуля БКБИ/Ц04 приема/выдачи последовательного кода 

по стандартам RS-232/422/485 (таблица 2.8) 

Таблица 2.8 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов приема  

– по стандарту RS-232 

– по стандарту RS-422/485 

 

8 

8 

2 Скорость входного потока RS 232/422/485, кбит/с 0,3; 0,6; 1,2; 2,4; 4,8; 9,6; 19,2; 

38,4; 57,6; 115,2; 125; 153,6; 

230,4; 250; 460,8; 500; 921,6; 

1000; 2000; 3000*; 4000* 

3 Количество каналов выдачи 

– по стандарту RS-232 

– по стандарту RS-422/485 

 

8 

8 
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Наименование параметра Значение 

4 Скорость выходного потока RS 232/422/485, кбит/с 0,3; 0,6; 1,2; 2,4; 4,8; 9,6; 19,2; 

38,4; 57,6; 115,2; 125; 153,6; 

230,4; 250; 460,8; 500; 921,6; 

1000; 2000; 3000*; 4000* 

5 Значение сопротивления терминирующих резисторов, 

Ом 
120±10 

5 Электропитание модуля, В 24±3 

6 Ток потребления, А, не более  0,4 

*Только для стандартов RS-422/485 

 

2.9.Технические характеристики модуля БКБИ/Д02 приема сигналов разовых команд по 

ГОСТ 18977-79 (таблица 2.9). 

Таблица 2.9 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов приема информации по ГОСТ 

18977-79 
32 

2 Значения входных сигналов  

разовых команд, тип 1:  

- отсутствие сигнала от 0 до 0,44 В 

- наличие сигнала от 2,4 до 30 В 

3 Значения входных сигналов  

разовых команд, тип 2:  

- отсутствие сигнала от 2,4 до 30 В;  

- наличие сигнала от 0 до 0,44 В;  

4 Значения входных сигналов  

разовых команд, тип 3:  

- отсутствие сигнала разрыв 

- наличие сигнала от 2,4 до 30 В 

5 Значения входных сигналов  

разовых команд, тип 4:  

- отсутствие сигнала разрыв 

- наличие сигнала замыкание на «корпус» 

6 Частота регистрации разовых команд, Гц 1024 

7 Входное сопротивление каналов приёма, 

не менее, кОм 
12 

8 Минимальная длительность сигнала разовой команды, 

мкс 
50 

9 Электропитание модуля, В 24±3 

10 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

2.10. Технические характеристики модуля БКБИ/ИД02 выдачи сигналов разовых команд по 

ГОСТ 18977-79 (таблица 2.10). 
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Таблица 2.10 

Наименование параметра Значение 

2 Количество каналов выдачи информации разовых ко-

манд 
32 

2 Значения выходных сигналов  

разовых команд, тип 1:  

- отсутствие сигнала от 0 до 0,44 В 

- наличие сигнала от 2,4 до 30 В 

3 Значения выходных сигналов  

разовых команд, тип 2:  

- отсутствие сигнала от 2,4 до 30 В;  

- наличие сигнала от 0 до 0,44 В;  

4 Значения выходных сигналов  

разовых команд, тип 3:  

- отсутствие сигнала разрыв 

- наличие сигнала от 2,4 до 30 В 

5 Значения выходных сигналов  

разовых команд, тип 4:  

- отсутствие сигнала разрыв 

- наличие сигнала замыкание на «корпус» 

6 Значение напряжения выходных сигналов разовых 

команд, В 
от 0 до 30 

7 Электропитание модуля, В 24±3 

8 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

2.11. Технические характеристики модуля БКБИ/А01 приема аналоговых сигналов высо-

кого уровня (таблица 2.11). 
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Таблица 2.11 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов приема аналоговых сигналов  32 

2 Диапазон входных напряжений аналоговых сигналов, В −12,8…+12,8 

3 Разрядность аналого-цифрового преобразователя (АЦП) 16 

4 Частота дискретизации, Гц 16384 

5 Входное сопротивление аналоговых входов, кОм, не менее: 

   - в рабочем состоянии 

   - в выключенном состоянии 

 

 

1000 

30 

4 Пределы допускаемой основной приведённой погрешности преоб-

разования входных сигналов, % 

 

±0,2 

5 Электропитание модуля, В 24±3 

6 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

2.12. Технические характеристики модуля БКБИ/ИА01 выдачи аналоговых сигналов высо-

кого уровня (таблица 2.12).  

Таблица 2.12 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов выдачи аналоговых сигналов 48 

2 Амплитудный диапазон выходных напряжений аналоговых сигна-

лов, В 
−12,8…+12,8 

3 Частотный диапазон выходных аналоговых сигналов, Гц 0…8000 

4 Пределы допускаемой основной приведённой погрешности задания 

амплитуды выходного аналогового сигнала, % 
±0,3 

5 Пределы допускаемой основной приведённой погрешности задания 

частоты выходного аналогового сигнала, % 
±0,1 

6 Электропитание модуля, В 24±3 

 

2.13. Конструктивные особенности 

БКБИ выполнен в виде функционально и конструктивно законченного блока. 

Конструкция БКБИ представляет собой блочный каркас (шасси) БКБИ/ШЛ17 размерности 

4U 19’’ по ГОСТ Р МЭК 60297-3-101, в слоты которого устанавливаются блок питания 

БКБИ/БП1, контроллер блока БКБИ/КБ1 и модули приема и выдачи. 

 Габаритные размеры и масса составных частей БКБИ приведены в таблице 2.13.  

Таблица 2.13 

Наименование  Габаритные размеры, мм Масса, кг, не более 

1 Шасси БКБИ/ШЛ17 450×180×320 5,5 

2 Блок питания БКБИ/БП1 185×65×175 2,3 

3 Контроллер блока БКБИ/КБ1 159×20×181 0,35 

4 Модули приема/выдачи 159×20×181 0,35 
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1.1.Модули приема/выдачи сигналов 

Модули приема сигналов предназначены для сбора различной информации, преобразова-

ния ее в цифровой вид и передачи в контроллер блока. Модули выдачи сигналов предназна-

чены для формирования сигналов различных стандартов по определённому алгоритму для 

проверки функционирования БКБИ или других устройств. Внешний вид модуля приема или 

выдачи сигналов схематично показан на рисунке 1.1. 

 
Рисунок 1.1 Внешний вид модуля приёма/выдачи сигналов 

Основу модуля составляет печатная плата (поз. 3) с установленными на нее элементами. 

На передней части установлена лицевая панель (поз. 1). К лицевой панели прикреплены разъ-

емы модуля (поз. 2), служащие для соединения модуля с внешними источниками или приём-

никами сигналов. На задней части платы установлен разъем (поз. 4) для соединения модуля с 

внутренней шиной БКБИ. Модуль приёма или выдачи сигналов, вне зависимости от назначе-

ния, может быть установлен в любой слот шасси. Крепление модуля к шасси осуществляется 

двумя винтами, расположенными на лицевой панели (поз. 5). 

Перечень модулей, входящих в состав БКБИ указан в таблице 1.1. 

Таблица 1.1 

№ Наименование Обозначение Шифр 

1. Контроллер блока сбора с каналом Ethernet 1000BASE‑TX РФМГ.469535.102 БКБИ/КБ2 

2. Несущее шасси размерности 4U 19’’ по ГОСТ Р МЭК 60297-3-101 РФМГ.305143.117 БКБИ/ШЛ17 

3. Блок питания РФМГ.436617.101 БКБИ/БП1 

4. 
Модуль приема последовательного кода по ГОСТ 18977-79 и по 

РТМ 1495-84 с изменением 3 (ARINC 429) 

РФМГ.468153.101 
БКБИ/Ц01 

5. 
Модуль приема/выдачи последовательного кода по ГОСТ Р 52070-2003 

МКИО 

РФМГ.468153.102 
БКБИ/Ц02 

6. 
Модуль приема/выдачи последовательного кода по стандартам 

RS-232/422/485 

РФМГ.468153.103 
БКБИ/Ц03 

7. 
Модуль приема/выдачи последовательного кода по 

ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 (CAN 2.0) 

РФМГ.468153.104 
БКБИ/Ц04 

8. 
Модуль приема/выдачи информации по стандарту 100BASE-TX 

(IEEE802.3u); 

РФМГ.468153.106 
БКБИ/Ц06 

9. Модуль приема/выдачи информации по стандарту ARINC 708 РФМГ.468153.107 БКБИ/Ц07 

10. Модуль приема/выдачи информации по стандарту ARINC 717 РФМГ.468153.108 БКБИ/Ц08 

11. 

Модуль приема дискретных и периодических сигналов с преобразованием 

частота/код, количество импульсов/код, период/код, длительность им-

пульса/код 

РФМГ.468169.101 

БКБИ/Д01 
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№ Наименование Обозначение Шифр 

12. Модуль приема сигналов разовых команд по ГОСТ 18977-79 РФМГ.468169.102 БКБИ/Д02 

13. Модуль выдачи сигналов ШИМ РФМГ.468179.101 БКБИ/ИД01 

14. 
Модуль приема аналоговых сигналов напряжений постоянного и пере-

менного тока 

РФМГ.411136.101 
БКБИ/А01 

15. 
Модуль приема сигналов переменного тока высокого уровня или сигна-

лов от датчиков (вибрации, микрофонов и т.п.) с интерфейсом ICP 

РФМГ.411135.102 
БКБИ/А02 

16. 
Модуль приема сигналов резистивных датчиков по ГОСТ 6651-2009 и 

термопар по ГОСТ Р 8.585-2001 

РФМГ.411136.103 
БКБИ/А03 

17. 
Модуль приема аналоговых дифференциальных сигналов низкого уровня 

с источниками тока для питания тензорезистивных и иных датчиков 

РФМГ.411136.106 
БКБИ/А06 

18. 
Модуль приема аналоговых дифференциальных сигналов переменного 

тока низкого уровня от одиночных тензорезисторов 

РФМГ.411136.107 
БКБИ/А07 

19. 
Модуль выдачи последовательного кода по ГОСТ 18977-79 и по 

РТМ 1495-84 с изменением 3 (ARINC 429) 

РФМГ.468172.101 
БКБИ/ИЦ01 

20. 
Модуль выдачи аналоговых сигналов напряжений постоянного и пере-

менного тока 

РФМГ.468171.101 
БКБИ/ИА01 

21. Модуль выдачи аналоговых сигналов постоянного и переменного тока РФМГ.468171.102 БКБИ/ИА02 

22. 
Модуль выдачи сигналов резистивных датчиков по ГОСТ 6651-2009 и 

термопар по ГОСТ Р 8.585-2001 

РФМГ.468171.103 
БКБИ/ИА03 

23. Модуль выдачи сигналов резистивных датчиков по ГОСТ 6651-2009 РФМГ.468171.104 БКБИ/ИА04 

24. Модуль выдачи напряжений постоянного тока от 0 до 40 В РФМГ.468171.108 БКБИ/ИА08 

25. Модуль выдачи сигналов разовых команд по ГОСТ 18977-79 РФМГ.468179.102 БКБИ/ИД02 
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1.1.1 БКБИ/Ц01 — модуль приема последовательного кода по ГОСТ 18977-79 и 

по РТМ 1495-84 с изменением 3 (ARINC 429) (рисунок 1.2) 

 

Рисунок 1.2 Внешний вид модуля БКБИ/Ц01 

Модуль БКБИ/Ц01 предназначен для приема сигналов последовательного кода по 

ГОСТ 18977-79 и по РТМ 1495-84 с изменением 3 (ARINC-429) по 32 каналам. Определение 

частоты входного потока происходит автоматически, поэтому отсутствует необходимость 

предварительной настройки входных приемников. Регистрация параметров происходит в ре-

жиме монитор, то есть все данные, поступающие по линии, регистрируются в полном объеме, 

без прореживания.  

Модуль БКБИ/Ц01 комплектуется двумя ответными разъёмами DHS-44F (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/Ц01 указаны в таблице 1.2.  

Таблица 1.2 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов приёма по  

ГОСТ 18977-79 и по РТМ 1495-84 с изменением 3 

(ARINC-429) 

32 

2 Режим сбора данных по ГОСТ 18977-79 и по 

РТМ 1495-84 с изменением 3 (ARINC-429) 
монитор 

3 Частота входного потока по  

ГОСТ 18977-79 и по РТМ 1495-84 с изменением 3 

(ARINC-429), кГц 

12,5 ±25 % 

50 ±10 % 

100 ±10 % 

4 Электропитание модуля, В 24±3 

5 Ток потребления, А, не более  0,4 
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Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/Ц01 приведено в 

таблицах 1.3 и 1.4Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. 

 

Таблица 1.3 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DHS-44M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход A1 
Вход A и B канала 1 по ГОСТ 18977-79 

2 Вход B1 

3 Вход A2 
Вход A и B канала 2 по ГОСТ 18977-79 

4 Вход B2 

5 Вход A3 
Вход A и B канала 3 по ГОСТ 18977-79 

6 Вход B3 

7 Вход A4 
Вход A и B канала 4 по ГОСТ 18977-79 

8 Вход B4 

9 Вход A5 
Вход A и B канала 5 по ГОСТ 18977-79 

10 Вход B5 

11 Вход A6 
Вход A и B канала 6 по ГОСТ 18977-79 

12 Вход B6 

13 Вход A7 
Вход A и B канала 7 по ГОСТ 18977-79 

14 Вход B7 

15  Не используется 

16 Вход A8 
Вход A и В канала 8 по ГОСТ 18977-79 

17 Вход B8 

18 Вход A9 
Вход A и B канала 9 по ГОСТ 18977-79 

19 Вход B9 

20 Вход A10 
Вход A и B канала 10 по ГОСТ 18977-79 

21 Вход B10 

22 Вход A11 
Вход A и B канала 11 по ГОСТ 18977-79 

23 Вход B11 

24 Вход A12 
Вход A и B канала 12 по ГОСТ 18977-79 

25 Вход B12 

26 Вход A13 
Вход A и B канала 13 по ГОСТ 18977-79 

27 Вход B13 

28 Вход A14 
Вход A и B канала 14 по ГОСТ 18977-79 

29 Вход B14 

30  Не используется 

31 Вход A15 
Вход A и B канала 15 по ГОСТ 18977-79 

32 Вход B15 

33 Вход A16 
Вход A и B канала 16 по ГОСТ 18977-79 

34 Вход B16 

35-42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Таблица 1.4 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DHS-44M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход A17 
Вход A и B канала 17 по ГОСТ 18977-79 

2 Вход B17 

3 Вход A18 
Вход A и B канала 18 по ГОСТ 18977-79 

4 Вход B18 

5 Вход A19 
Вход A и B канала 19 по ГОСТ 18977-79 

6 Вход B19 

7 Вход A20 
Вход A и B канала 20 по ГОСТ 18977-79 

8 Вход B20 

9 Вход A21 Вход A и B канала 21 по ГОСТ 18977-79 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

10 Вход B21 

11 Вход А22 
Вход A и B канала 22 по ГОСТ 18977-79 

12 Вход B22 

13 Вход A23 
Вход A и B канала 23 по ГОСТ 18977-79 

14 Вход B23 

15  Не используется 

16 Вход A24 
Вход A и В канала 24 по ГОСТ 18977-79 

17 Вход B24 

18 Вход A25 
Вход A и B канала 25 по ГОСТ 18977-79 

19 Вход B25 

20 Вход A26 
Вход A и B канала 26 по ГОСТ 18977-79 

21 Вход B26 

22 Вход A27 
Вход A и B канала 27 по ГОСТ 18977-79 

23 Вход B27 

24 Вход A28 
Вход A и B канала 28 по ГОСТ 18977-79 

25 Вход B28 

26 Вход A29 
Вход A и B канала 29 по ГОСТ 18977-79 

27 Вход B29 

28 Вход A30 
Вход A и B канала 30 по ГОСТ 18977-79 

29 Вход A30 

30  Не используется 

31 Вход A31 
Вход A и B канала 31 по ГОСТ 18977-79 

32 Вход B31 

33 Вход A32 
Вход A и B канала 32 по ГОСТ 18977-79 

34 Вход B32 

35-42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Передача кодовых сигналов по ГОСТ 18977-79 осуществляется по двум перевитым и по-

мещенным в общий экран проводам (рисунок 1.3). Шаг скрутки 20–30 мм. Не допускается 

обвивка двух проводов третьим взамен экрана и помещение свитых пар проводов без экрана в 

один жгут. Экраны объединяются на разъеме БКБИ и соединяются винтовой клеммой с кон-

тактом «корпус» кожуха разъёма. 

 

 

Рисунок 1.3 Схема подключения источника сигналов по ГОСТ 18977-79 к БКБИ/Ц01 

  

Источник 

Цепь  

Выход A  

Выход B  

Корпус  

 

БКБИ/Ц01 

 Цепь 

 Вход An 

 Вход Bn 

 Корпус 
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1.1.2 БКБИ/Ц02 — модуль приема/выдачи последовательного кода по 

ГОСТ Р 52070-2003 МКИО (рисунок 1.4) 

 

Рисунок 1.4 Внешний вид модуля БКБИ/Ц02 

Модуль БКБИ/Ц02 предназначен для приёма и выдачи сигналов последовательного кода 

по ГОСТ Р 52070-2003 (МКИО) по 8 линиям. 

Модуль БКБИ/Ц02 комплектуется двумя ответными разъёмами DB-25F (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/Ц02 указаны в таблице 1.5. 

Таблица 1.5 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов приёма/выдачи по  

ГОСТ Р 52070-2003 (МКИО) 
8 

2 Режим сбора данных по  

ГОСТ Р 52070-2003 (МКИО) 

безадресный  

монитор 

3 Электропитание модуля, В 24±3 

4 Ток потребления, А, не более  0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/Ц02 приведено 

в таблицах 1.6 и 1.7Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. 

Таблица 1.6 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DB-25M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход/Выход A1 
Вход/Выход A канала 1 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

2 Вход/Выход A1T 
Вход/Выход A канала 1 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

3 Вход/Выход A2 
Вход/Выход A канала 2 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

4 Вход/Выход A2T 
Вход/Выход A канала 2 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

5 Вход/Выход A3 
Вход/Выход A канала 3 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

6 Вход/Выход A3T 
Вход/Выход A канала 3 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

7 Вход/Выход A4 
Вход/Выход A канала 4 основный по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

8 Вход/Выход A4T 
Вход/Выход A канала 4 основный по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

9–12  Не используется 

13 Корпус Корпус прибора 

14 Вход/Выход B1 
Вход/Выход B канала 1 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

15 Вход/Выход B1T 
Вход/Выход B канала 1 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

16 Вход/Выход B2 
Вход/Выход B канала 2 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

17 Вход/Выход B2T 
Вход/Выход B канала 2 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

18 Вход/Выход B3 
Вход/Выход B канала 3 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

19 Вход/Выход B3T 
Вход/Выход B канала 3 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

20 Вход/Выход B4 
Вход/Выход B канала 4 основный по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

21 Вход/Выход B4T 
Вход/Выход B канала 4 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

22–24  Не используется 

25 Корпус Корпус прибора 

Таблица 1.7 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DB-25M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход/Выход A5 
Вход/Выход A канала 5 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

2 Вход/Выход A5T 
Вход/Выход A канала 5 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

3 Вход/Выход A6 
Вход/Выход A канала 6 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

4 Вход/Выход A6T 
Вход/Выход A канала 6 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

5 Вход/Выход A7 
Вход/Выход A канала 7 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

6 Вход/Выход A7T 
Вход/Выход A канала 7 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

7 Вход/Выход A8 
Вход/Выход A канала 8 основный по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

8 Вход/Выход A8T 
Вход/Выход A канала 8 основный по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

9–12  Не используется 

13 Корпус Корпус прибора 

14 Вход/Выход B5 
Вход/Выход B канала 5 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

15 Вход/Выход B5T 
Вход/Выход B канала 5 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

16 Вход/Выход B6 
Вход/Выход B канала 6 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

17 Вход/Выход B6T 
Вход/Выход B канала 6 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

18 Вход/Выход B7 
Вход/Выход B канала 7 основной по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

19 Вход/Выход B7T 
Вход/Выход B канала 7 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

20 Вход/Выход B8 
Вход/Выход B канала 8 основный по ГОСТ Р 52070-2003 без согласу-

ющего трансформатора 

21 Вход/Выход B8T 
Вход/Выход B канала 8 основной по ГОСТ Р 52070-2003 через согла-

сующий трансформатор 

22–24  Не используется 

25 Корпус Корпус прибора 

 

Передача кодовых сигналов по ГОСТ Р 52070-2003 осуществляется по двум переви-

тым и помещенным в общий экран проводам (рисунки 1.5, 1.6). Число скруток кабеля на 1 

метр длины должно быть не менее 13. Кабель шины должен иметь номинальное значение вол-

нового сопротивления при измерении на синусоидальном токе частотой 1 МГц от 70 до 85 Ом. 

Погонная электрическая емкость между проводами кабеля шины должна быть не более 

100 пФ/м. Затухание сигнала в кабеле при измерении на синусоидальном токе частотой 1 МГц 

должно быть не более 0,05 дБ/м. Экраны объединяются на разъеме БКБИ и соединяются вин-

товой клеммой с контактом «корпус» кожуха разъёма. 

 

Рисунок 1.5 Схема подключения БКБИ/Ц02 к линии по ГОСТ Р 52070-2003 через 

согласующий трансформатор. 

 

 

Рисунок 1.6 Схема подключения БКБИ/Ц02 к линии по ГОСТ Р 52070-2003 без 

согласующего трансформатора. 

 

  

 

БКБИ/Ц02 

вход AnT 

вход BnT 

корпус 

БКБИ/Ц02 

вход An 

вход Bn 

корпус 
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1.1.3 БКБИ/Ц03 — приема/выдачи последовательного кода по стандартам 

RS-232/422/485 (рисунок 1.7) 

 

Рисунок 1.7 Внешний вид модуля БКБИ/Ц03 

Модуль БКБИ/Ц03 предназначен для приёма и выдачи сигналов последовательного 

кода RS-232 по 8 линиям и последовательного кода RS-422/485 по 8 линиям. 

Модуль БКБИ/Ц03 комплектуется двумя ответными разъёмами DB-25F (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/Ц03 указаны в таблице 1.8 

Таблица 1.8 

Наименование параметра Значение 

Количество каналов приема  

– по стандарту RS-232 

– по стандарту RS-422/485 

 

8 

8 

Скорость входного потока RS 232/422/485, кбит/с 0,3; 0,6; 1,2; 2,4; 4,8; 9,6; 19,2; 

38,4; 57,6; 115,2; 125; 153,6; 

230,4; 250; 460,8; 500; 921,6; 

1000; 2000; 3000*; 4000* 

Количество каналов выдачи 

– по стандарту RS-232 

– по стандарту RS-422/485 

 

8 

8 

Скорость выходного потока RS 232/422/485, кбит/с 0,3; 0,6; 1,2; 2,4; 4,8; 9,6; 19,2; 

38,4; 57,6; 115,2; 125; 153,6; 

230,4; 250; 460,8; 500; 921,6; 

1000; 2000; 3000*; 4000* 

Значение сопротивления терминирующих резисторов, Ом 120±10 

Электропитание модуля, В 24±3 

Ток потребления, А, не более  0,4 

*Только для стандартов RS 422/485 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/Ц03 приведено 

в таблицах 1.9 и 1.10Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. 
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Таблица 1.9 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DB-25M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход/Выход A1 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 1 RS-422/485 

2 Вход/Выход B1 RS-422/485 Инверсный Вход/Выход канала 1 RS-422/485 

14 Общий 1 Общий вывод канала 1 RS-422/485 

15 Вход/Выход A2 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 2 RS-422/485 

16 Вход/Выход B2 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 2 RS-422/485 

3 Общий 2 Общий вывод канала 2 RS-422/485 

4 Вход/Выход A3 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 3 RS-422/485 

5 Вход/Выход B3 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 3 RS-422/485 

17 Общий 3 Общий вывод канала 3 RS-422/485 

18 Вход/Выход A4 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 4 RS-422/485 

19 Вход/Выход B4 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 4 RS-422/485 

6 Общий 4 Общий вывод канала 4 RS-422/485 

7 Вход/Выход A5 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 5 RS-422/485 

8 Вход/Выход B5 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 5 RS-422/485 

20 Общий 5 Общий вывод канала 5 RS-422/485 

21 Вход/Выход A6 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 6 RS-422/485 

22 Вход/Выход B6 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 6 RS-422/485 

9 Общий 6 Общий вывод канала 6 RS-422/485 

10 Вход/Выход A7 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 7 RS-422/485 

11 Вход/Выход B7 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 7 RS-422/485 

23 Общий 7 Общий вывод канала 7 RS-422/485 

24 Вход/Выход A8 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 8 RS-422/485 

25 Вход/Выход B8 RS-422/485 Прямой Вход/Выход канала 8 RS-422/485 

12 Общий 8 Общий вывод канала 8 RS-422/485 

13 Корпус Корпус прибора 

 

Таблица 1.10 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DB-25M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход 9 RS-232 Вход канала 9 RS-232 

2 Выход 9 RS-232 Выход канала 9 RS-232 

14 Общий 9, 10 Общий вывод канала 9 RS-232 

15 Вход 10 RS-232 Вход канала 10 RS-232 

16 Выход 10 RS-232 Выход канала 10 RS-232 

3 Общий 9, 10 Общий вывод канала 10 RS-232 

4 Вход 11 RS-232 Вход канала 11 RS-232 

5 Выход 11 RS-232 Выход канала 11 RS-232 

17 Общий 11, 12 Общий вывод канала 11 RS-232 

18 Вход 12 RS-232 Вход канала 12 RS-232 

19 Выход 12 RS-232 Выход канала 12 RS-232 

6 Общий 11, 12 Общий вывод канала 12 RS-232 

7 Вход 13 RS-232 Вход канала 13 RS-232 

8 Выход 13 RS-232 Выход канала 13 RS-232 

20 Общий 13, 14 Общий вывод канала 13 RS-232 

21 Вход 14 RS-232 Вход канала 14 RS-232 

22 Выход 14 RS-232 Выход канала 14 RS-232 

9 Общий 13, 14 Общий вывод канала 14 RS-232 

10 Вход 15 RS-232 Вход канала 15 RS-232 

11 Выход 15 RS-232 Выход канала 15 RS-232 

23 Общий 15, 16 Общий вывод канала 15 RS-232 

24 Вход 16 RS-232 Вход канала 16 RS-232 

25 Выход 16 RS-232 Выход канала 16 RS-232 

12 Общий 15, 16 Общий вывод канала 15 RS-232 

13 Корпус Корпус прибора 
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Передача кодовых сигналов по стандарту RS-422/485 осуществляется витой парой с 

шагом скрутки 20-30 мм соединяющей цепи «А» и «B» и проводником, соединяющим цепь 

«Общий», помещёнными в общий экран (рисунок 1.8). Не допускается обвивка двух проводов 

третьим взамен экрана и помещение свитых пар проводов без экрана в один жгут. Экраны по 

всей длине жгута должны быть изолированы от корпуса. Экраны объединяются на разъеме 

БКБИ и соединяются винтовой клеммой с контактом «корпус» кожуха разъёма. 

Передача кодовых сигналов по RS-232 осуществляется по двум перевитым и поме-

щенным в общий экран проводам, в которых второй провод соединен с шиной «Общий» с двух 

сторон (рисунок 1.9). Шаг скрутки 20–30 мм. Не допускается обвивка двух проводов третьим 

взамен экрана и помещение свитых пар проводов без экрана в один жгут. Экраны объединя-

ются на разъеме БКБИ и соединяются винтовой клеммой с контактом «корпус» кожуха разъ-

ёма. 

 

Рисунок 1.8 Схема подключения источника сигнала по стандартам RS-422/485 к БКБИ/Ц03 

 

Рисунок 1.9 Схема подключения источника сигнала по стандарту RS-232 к БКБИ/Ц03 
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1.1.4 БКБИ/Ц04 — приема/выдачи последовательного кода по ГОСТ Р ИСО 

11898-1-2015 (CAN 2.0) (рисунок 1.10) 

 

Рисунок 1.10 Внешний вид модуля БКБИ/Ц04 

Модуль БКБИ/Ц04 предназначен для приема и выдачи последовательного кода по 

ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 (CAN 2.0) по 8 линиям. 

Модуль БКБИ/Ц04 комплектуется двумя ответными разъёмами DB-15F (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/Ц04 указаны в таблице 1.11 

Таблица 1.11 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов приема по 

ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 (CAN 2.0) 
4 

2 Количество каналов выдачи по 

ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 (CAN 2.0) 
4 

3 Режим сбора данных по  

ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 (CAN 2.0) 
монитор 

4 Скорость входного потока по 

ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 (CAN 2.0), кбит/с 

50; 100; 125;  

250; 500; 1000 

5 Скорость выходного потока по 

ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 (CAN 2.0), кбит/с 

50; 100; 125;  

250; 500; 1000 

6 Значение сопротивления терминирующих резисто-

ров, Ом 
120±10 

7 Электропитание модуля, В 24±3 

8 Ток потребления, А, не более  0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/Ц04 приведено 

в таблицах 1.12 и 1.13Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. 
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Таблица 1.12 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DB-15M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход H1 CAN Вход/Выход H канала 1 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

2 Вход H2 CAN Вход/Выход H канала 2 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

3 Вход H3 CAN Вход/Выход H канала 3 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

4 Вход H4 CAN Вход/Выход H канала 4 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

5–7 Общий Общий вывод 

8 Корпус Корпус прибора 

9 Вход L1 CAN Вход/Выход L канала 1 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

10 Вход L2 CAN Вход/Выход L канала 2 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

11 Вход L3 CAN Вход/Выход L канала 3 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

12 Вход L4 CAN Вход/Выход L канала 4 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

13–14 Общий Общий вывод 

15 Корпус Корпус прибора 

 

Таблица 1.13 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DB-15M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход H5 CAN Вход/Выход H канала 5 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

2 Вход H6 CAN Вход/Выход H канала 6 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

3 Вход H7 CAN Вход/Выход H канала 7 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

4 Вход H8 CAN Вход/Выход H канала 8 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

5–7 Общий Общий вывод 

8 Корпус Корпус прибора 

9 Вход L5 CAN Вход/Выход L канала 5 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

10 Вход L6 CAN Вход/Выход L канала 6 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

11 Вход L7 CAN Вход/Выход L канала 7 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

12 Вход L8 CAN Вход/Выход L канала 8 по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 

13–14 Общий Общий вывод 

15 Корпус Корпус прибора 

 

Передача кодовых сигналов по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015 (CAN 2.0) осуществляется 

витой парой с шагом скрутки 20-30 мм соединяющей цепи «H» и «L» и проводником соеди-

няющим цепь «Общий», помещёнными в общий экран (рисунок 01.11). Не допускается об-

вивка двух проводов третьим взамен экрана и помещение свитых пар проводов без экрана в 

один жгут. Экраны объединяются на разъеме БКБИ и соединяются винтовой клеммой с кон-

тактом «корпус» кожуха разъёма. 

 

 

Рисунок 1.11 Схема подключения источника сигнала по ГОСТ Р ИСО 11898-1-2015(CAN 

2.0) к БКБИ/Ц04. 
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1.1.5 БКБИ/Ц07 — модуль приема/выдачи информации по стандарту ARINC 708 

(рисунок 1.12) 

 

Рисунок 1.12 Внешний вид модуля БКБИ/Ц07 

Модуль БКБИ/Ц07 предназначен для приёма и выдачи информации по стандарту 

ARINC 708, а также для приема и выдачи сигналов последовательного кода по ГОСТ 18977-79 

и по РТМ 1495-84 с изменением 3 (ARINC-429). 

Модуль БКБИ/Ц07 комплектуется двумя ответными разъёмами DB-25F (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/Ц07 указаны в таблице 1.14. 

Таблица 1.14 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов приема/выдачи ARINC 708 4 

2 Количество каналов приема ARINC 429 4 

3 Количество каналов выдачи ARINC 429 4 

4 Электропитание модуля, В 24±3 

5 Ток потребления, А, не более  0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/Ц07 приведено 

в таблицах 1.15 и 1.16Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. 

Таблица 1.15 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DB-25M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход A1T Вход A канала 1 ARINC 708 через согласующий трансформатор  

2 Вход A1 Вход A канала 1 ARINC 708 без согласующего трансформатора 

3 Вход A2T Вход A канала 2 ARINC 708 через согласующий трансформатор  

4 Вход A2 Вход A канала 2 ARINC 708 без согласующего трансформатора 

5 Вход A5 Вход A канала 5 ARINC 429 

6  Не используется 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

7 Выход A5 Выход A канала 5 ARINC 429  

8 Вход A6 Вход A канала 6 ARINC 429 

9  Не используется 

10 Выход A6 Выход A канала 6 ARINC 429 

11–12  Не используется 

13 Корпус Корпус прибора 

14 Вход B1T Вход В канала 1 ARINC 708 через согласующий трансформатор  

15 Вход B1 Вход В канала 1 ARINC 708 без согласующего трансформатора 

16 Вход B2T Вход В канала 2 ARINC 708 через согласующий трансформатор  

17 Вход B2 Вход В канала 2 ARINC 708 без согласующего трансформатора 

18 Вход B5 Вход В канала 5 ARINC 429 

19  Не используется 

20 Выход B5 Выход В канала 5 ARINC 429 

21 Вход B6 Вход В канала 6 ARINC 429 

22  Не используется 

23 Выход B6 Выход В канала 6 ARINC 429 

24  Не используется 

25 Корпус Корпус прибора 

Таблица 1.16 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DB-25M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход A3T Вход A канала 3 ARINC 708 через согласующий трансформатор  

2 Вход A3 Вход A канала 3 ARINC 708 без согласующего трансформатора 

3 Вход A4T Вход A канала 4 ARINC 708 через согласующий трансформатор  

4 Вход A4 Вход A канала 4 ARINC 708 без согласующего трансформатора 

5 Вход A7 Вход A канала 7 ARINC 429 

6  Не используется 

7 Выход A7 Выход A канала 7 ARINC 429  

8 Вход A8 Вход A канала 8 ARINC 429 

9  Не используется 

10 Выход A8 Выход A канала 8 ARINC 429 

11–12  Не используется 

13 Корпус Корпус прибора 

14 Вход B3T Вход В канала 3 ARINC 708 через согласующий трансформатор  

15 Вход B3 Вход В канала 3 ARINC 708 без согласующего трансформатора 

16 Вход B4T Вход В канала 4 ARINC 708 через согласующий трансформатор  

17 Вход B4 Вход В канала 4 ARINC 708 без согласующего трансформатора 

18 Вход B7 Вход В канала 7 ARINC 429 

19  Не используется 

20 Выход B7 Выход В канала 7 ARINC 429 

21 Вход B8 Вход В канала 8 ARINC 429 

22  Не используется 

23 Выход B8 Выход В канала 8 ARINC 429 

24  Не используется 

25 Корпус Корпус прибора 

 

Передача кодовых сигналов по ARINC 708 осуществляется по двум перевитым и по-

мещенным в общий экран проводам (рисунки 1.5, 1.6). Число скруток кабеля на 1 метр длины 

должно быть не менее 13. Кабель шины должен иметь номинальное значение волнового со-

противления при измерении на синусоидальном токе частотой 1 МГц от 70 до 85 Ом. Погон-

ная электрическая емкость между проводами кабеля шины должна быть не более 100 пФ/м. 

Затухание сигнала в кабеле при измерении на синусоидальном токе частотой 1 МГц должно 

быть не более 0,05 дБ/м. Экраны объединяются на разъеме БКБИ и соединяются винтовой 

клеммой с контактом «корпус» кожуха разъёма. 
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Рисунок 1.13 Схема подключения БКБИ/Ц07 к линии по ARINC 708 через согласующий 

трансформатор. 

 

 

Рисунок 1.14 Схема подключения БКБИ/Ц07 к линии по ARINC 708 без согласующего 

трансформатора. 
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1.1.6 БКБИ/Ц08 — модуль приема/выдачи информации по стандарту ARINC 717 

(рисунок 1.15) 

 

Рисунок 1.15 Внешний вид модуля БКБИ/Ц08 

Модуль БКБИ/Ц08 предназначен для приема и выдачи информации по стандарту 

ARINC 717. 

Модуль БКБИ/Ц08 комплектуется двумя ответными разъёмами DB-15F (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/Ц08 указаны в таблице 1.16 

Таблица 1.16 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов приема  2 

2 Количество каналов выдачи  2 

3 Электропитание модуля, В 24±3 

4 Ток потребления, А, не более  0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/Ц08 приведено 

в таблицах 1.17 и 1.18, соответственно. 

Таблица 1.17 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DB-15M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход A1 BPRZ Выход А канала 1 ARINC 717 BPRZ1 

2  Не используется 

3 Выход А1 HBP Выход А канала 1 ARINC 717 HBP2 

4  Не используется 

5 Вход A1 Вход А канала 1 ARINC 717 BPRZ или HBP 

6  Не используется 

7  Не используется 

8 Корпус Корпус прибора 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

9 Выход В1 BPRZ Выход В канала 1 ARINC 717 BPRZ1 

10  Не используется 

11 Выход В1 HBP Выход В канала 1 ARINC 717 HBP2 

12  Не используется 

13 Вход B1 Вход В канала 1 ARINC 717 BPRZ или HBP 

14  Не используется 

15 Корпус Корпус прибора 

1BPRZ - биполярный код с возвратом к нулю 
2HBP – бифазный Гарвардский код 

Таблица 1.18 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DB-15M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход A2 BPRZ Выход А канала 2 ARINC 717 BPRZ1 

2  Не используется 

3 Выход А2 HBP Выход А канала 2 ARINC 717 HBP2 

4  Не используется 

5 Вход A2 Вход А канала 2 ARINC 717 BPRZ или HBP 

6  Не используется 

7  Не используется 

8 Корпус Корпус прибора 

9 Выход В2 BPRZ Выход В канала 2 ARINC 717 BPRZ1 

10  Не используется 

11 Выход В2 HBP Выход В канала 2 ARINC 717 HBP2 

12   

13 Вход B2 Вход В канала 2 ARINC 717 BPRZ или HBP 

14  Не используется 

15 Выход A1 BPRZ Корпус прибора 

1BPRZ - биполярный код с возвратом к нулю 
2HBP – бифазный Гарвардский код 

 

Передача кодовых сигналов осуществляется по двум перевитым и помещенным в об-

щий экран проводам (рисунок 1.3). Шаг скрутки 20–30 мм. Не допускается обвивка двух про-

водов третьим взамен экрана и помещение свитых пар проводов без экрана в один жгут. 

Экраны объединяются на разъеме БКБИ и соединяются винтовой клеммой с контактом «кор-

пус» кожуха разъёма. 

 

 
Рисунок 1.16 Схема подключения приёмника сигналов к выходам БКБИ/Ц08 
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Рисунок 1.17 Схема подключения источника сигналов к входам БКБИ/Ц08 

 

1.1.7 БКБИ/Д02 — модуль приема сигналов разовых команд по ГОСТ 18977-79 

(рисунок 1.20) 

 

Рисунок 1.20 Внешний вид модуля БКБИ/Д02 

Модуль БКБИ/Д02 предназначен для приёма сигналов разовых команд по 

ГОСТ 18977-79 по 32 каналам. Диапазон входных сигналов от 2,4 В до 30,0 В. Для регистра-

ции сигналов в модуле используются устройства оптоэлектронной развязки для каждого ка-

нала.  

Модуль БКБИ/Д02 комплектуется ответным разъемом DHS-44F (контакты под 

пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/Д02 указаны в таблице 1.14 
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Таблица 1.14 

Наименование параметра Значение 

3 Количество каналов приема сигналов разовых команд 32 

2 Значения входных сигналов  

разовых команд, тип 1: 
 

- отсутствие сигнала от 0 до 0,44 В 

- наличие сигнала от 2,4 до 30 В 

3 Значения входных сигналов  

разовых команд, тип 2: 
 

- отсутствие сигнала от 2,4 до 30 В;  

- наличие сигнала от 0 до 0,44 В;  

4 Значения входных сигналов  

разовых команд, тип 3: 
 

- отсутствие сигнала разрыв 

- наличие сигнала от 2,4 до 30 В 

5 Значения входных сигналов  

разовых команд, тип 4: 
 

- отсутствие сигнала разрыв 

- наличие сигнала замыкание на «корпус» 

6 Частота регистрации разовых команд, Гц 1024 

7 Входное сопротивление каналов приёма, 

не менее, кОм 
12 

8 Минимальная длительность сигнала разовой команды, 

мкс 
50 

9 Электропитание модуля, В 24±3 

10 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/Д02 приведено 

в таблицах 1.15 и 1.16Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. 

Таблица 1.15 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DHS-44M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход 1 
Входы канала 1 

2 Общий 1 

3 Вход 2 
Входы канала 2 

4 Общий 2 

5 Вход 3 
Входы канала 3 

6 Общий 3 

7 Вход 4 
Входы канала 4 

8 Общий 4 

9 Вход 5 
Входы канала 5 

10 Общий 5 

11 Вход 6 
Входы канала 6 

12 Общий 6 

13 Вход 7 
Входы канала 7 

14 Общий 7 

15  Не используется 

16 Вход 8 
Входы канала 8 

17 Общий 8 

18 Вход 9 
Входы канала 9 

19 Общий 9 

20 Вход 10 
Входы канала 10 

21 Общий 10 

22 Вход 11 Входы канала 11 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

23 Общий 11 

24 Вход 12 
Входы канала 12 

25 Общий 12 

26 Вход 13 
Входы канала 13 

27 Общий 13 

28 Вход 14 
Входы канала 14 

29 Общий 14 

30  Не используется 

31 Вход 15 
Входы канала 15 

32 Общий 15 

33 Вход 16 
Входы канала 16 

34 Общий 16 

35–42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Таблица 1.16 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DHS-44M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход 17 
Входы канала 17 

2 Общий 17 

3 Вход 18 
Входы канала 18 

4 Общий 18 

5 Вход 19 
Входы канала 19 

6 Общий 19 

7 Вход 20 
Входы канала 20 

8 Общий 20 

9 Вход 21 
Входы канала 21 

10 Общий 21 

11 Вход 22 
Входы канала 22 

12 Общий 22 

13 Вход 23 
Входы канала 23 

14 Общий 23 

15  Не используется 

16 Вход 24 
Входы канала 24 

17 Общий 24 

18 Вход 25 
Входы канала 25 

19 Общий 25 

20 Вход 26 
Входы канала 26 

21 Общий 26 

22 Вход 27 
Входы канала 27 

23 Общий 27 

24 Вход 28 
Входы канала 28 

25 Общий 28 

26 Вход 29 
Входы канала 29 

27 Общий 29 

28 Вход 30 
Входы канала 30 

29 Общий 30 

30  Не используется 

31 Вход 31 
Входы канала 31 

32 Общий 31 

33 Вход 32 
Входы канала 32 

34 Общий 32 

35–42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 
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Подключение модуля БКБИ/Д02 к источникам разовых команд осуществляется по ви-

тым экранированным проводам с сечением не менее 0,2 мм2 (рисунок 1.21). Шаг скрутки 20–

30 мм. Не допускается обвивка двух проводов третьим взамен экрана. Экраны объединяются 

на разъеме БКБИ и соединяются винтовой клеммой с контактом «корпус» кожуха разъёма. 

 

Рисунок 1.21 Схема подключения источника разовой команды к БКБИ/Д02 

 

 

1.1.8 БКБИ/А01 — модуль приема аналоговых сигналов (рисунок 1.22) 

 

Рисунок 1.14 Внешний вид модуля БКБИ/А01 

 

Модуль БКБИ/А01 предназначен для приёма дифференциальных аналоговых сигна-

лов и преобразования их в цифровую форму по 32 каналам. Имеет в своём составе 32 аналого-

цифровых преобразователя (АЦП). Каждый входной аналоговый канал подключён к своему 

АЦП. Запуск всех АЦП производится синхронно сигналом одинаковой частоты. Каждый ка-

нал может быть индивидуально настроен на определенную частоту регистрации сигнала, а 

также на определенный диапазон входного напряжения. 

Модуль БКБИ/А01 комплектуется двумя ответными разъёмами DHS-44F (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/А01 указаны в таблице 1.17 

 

 

Источник  

разовой  

команды 

БКБИ/Д02 

Корпус Корпус 

Вход n 

Общий n 

Выход РК 

Общий РК 
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Таблица 1.17 

Наименование параметра Значение 

 1 Количество каналов приема аналоговых сигналов  32 

 2 Диапазон входных напряжений аналоговых сигналов, В −12,8…+12,8 

 3 Разрядность аналого-цифрового преобразователя (АЦП) 16 

 4 Частота дискретизации, Гц 16384 

 5 Входное сопротивление аналоговых входов, кОм, не менее: 

   - в рабочем состоянии 

   - в выключенном состоянии 

 

1000 

30 

 6 Пределы допускаемой основной приведённой погрешности преоб-

разования входных сигналов, % 

 

±0,2 

 7 Электропитание модуля, В 24±3 

 8 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/А01 приведено 

в таблицах 1.18 и 1.19Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. 

 

Таблица 1.18 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DHS-44M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход+ 1 
Положительный и отрицательный входы канала 1 

2 Вход− 1 

3 Вход+ 2 
Положительный и отрицательный входы канала 2 

4 Вход− 2 

5 Вход+ 3 
Положительный и отрицательный входы канала 3 

6 Вход− 3 

7 Вход+ 4 
Положительный и отрицательный входы канала 4 

8 Вход− 4 

9 Вход+ 5 
Положительный и отрицательный входы канала 5 

10 Вход− 5 

11 Вход+ 6 
Положительный и отрицательный входы канала 6 

12 Вход− 6 

13 Вход+ 7 
Положительный и отрицательный входы канала 7 

14 Вход− 7 

15  Не используется 

16 Вход+ 8 
Положительный и отрицательный входы канала 8 

17 Вход− 8 

18 Вход+ 9 
Положительный и отрицательный входы канала 9 

19 Вход− 9 

20 Вход+ 10 
Положительный и отрицательный входы канала 10 

21 Вход− 10 

22 Вход+ 11 
Положительный и отрицательный входы канала 11 

23 Вход− 11 

24 Вход+ 12 
Положительный и отрицательный входы канала 12 

25 Вход− 12 

26 Вход+ 13 
Положительный и отрицательный входы канала 13 

27 Вход− 13 

28 Вход+ 14 
Положительный и отрицательный входы канала 14 

29 Вход− 14 

30  Не используется 

31 Вход+ 15 
Положительный и отрицательный входы канала 15 

32 Вход− 15 

33 Вход+ 16 
Положительный и отрицательный входы канала 16 

34 Вход− 16 

35–42 Общий Общий вход  

43-44 Корпус Корпус прибора 
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Таблица 1.19 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DHS-44M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход+ 17 
Положительный и отрицательный входы канала 17 

2 Вход− 17 

3 Вход+ 18 
Положительный и отрицательный входы канала 18 

4 Вход− 18 

5 Вход+ 19 
Положительный и отрицательный входы канала 19 

6 Вход− 19 

7 Вход+ 20 
Положительный и отрицательный входы канала 20 

8 Вход− 20 

9 Вход+ 21 
Положительный и отрицательный входы канала 21 

10 Вход− 21 

11 Вход+ 22 
Положительный и отрицательный входы канала 22 

12 Вход− 22 

13 Вход+ 23 
Положительный и отрицательный входы канала 23 

14 Вход− 23 

15  Не используется 

16 Вход+ 24 
Положительный и отрицательный входы канала 24 

17 Вход− 24 

18 Вход+ 25 
Положительный и отрицательный входы канала 25 

19 Вход− 25 

20 Вход+ 26 
Положительный и отрицательный входы канала 26 

21 Вход− 26 

22 Вход+ 27 
Положительный и отрицательный входы канала 27 

23 Вход− 27 

24 Вход+ 28 
Положительный и отрицательный входы канала 28 

25 Вход− 28 

26 Вход+ 29 
Положительный и отрицательный входы канала 29 

27 Вход− 29 

28 Вход+ 30 
Положительный и отрицательный входы канала 30 

29 Вход− 30 

30  Не используется 

31 Вход+ 31 
Положительный и отрицательный входы канала 31 

32 Вход− 31 

33 Вход+ 32 
Положительный и отрицательный входы канала 32 

34 Вход− 32 

35–42 Общий Общий вход  

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Подключение источника измеряемого аналогового сигнала (согласующего устрой-

ства) к БКБИ осуществляется витыми парами, в которых второй провод соединен с цепью 

«Общий» с двух сторон (рисунок 1.23). Шаг скрутки 20–30 мм. Витые пары помещаются в 

экран. Экраны объединяются на разъеме БКБИ и соединяются винтовой клеммой с контактом 

«корпус» кожуха разъёма. 

 

Рисунок 1.23 Схема подключения источника аналогового сигнала к БКБИ/А01 

Источник БКБИ/А01 

Выход + 

Выход - 

корпус 
 

Вход + 1 

Вход - 1 

общий 

корпус 

общий 
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1.1.9 БКБИ/А03 — модуль приема сигналов резистивных датчиков по ГОСТ 

6651-2009 и термопар по ГОСТ Р 8.585-2001 (рисунок 1.24) 

 

Рисунок 1.16 Внешний вид модуля БКБИ/А03 

Модуль БКБИ/А03 предназначен для приёма аналоговых сигналов по 16 каналам и 

преобразования их в цифровую форму. Имеет в своём составе 16 аналого-цифровых преобра-

зователя (АЦП). Каждый входной аналоговый канал подключён к своему АЦП. Запуск всех 

АЦП производится синхронно сигналом одинаковой частоты. Каждый канал может быть ин-

дивидуально настроен на определенную частоту регистрации сигнала. 

Модуль БКБИ/А03 комплектуется двумя ответными разъёмами DHS-44F (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/А03 указаны в таблице 1.20 

Таблица 1.20 

Наименование параметра Значение 

 Количество каналов приема аналоговых сигналов 16 

4 Тип подключения резистивных датчиков четырехпроводная схема 

3 Диапазоны сопротивлений резистивных датчиков, Ом 0…1600; 0…800;  

0…400; 0…200 

4 Диапазон входных напряжений аналоговых сигналов от 

термопар, мВ 
–60…60 

5 Разрядность аналого-цифрового преобразователя 

(АЦП), бит 
16 

6 Частота регистрации аналогового сигнала, Гц 16 

7 Пределы допускаемой основной приведённой погрешно-

сти преобразования входных сигналов, % 
±0,2 

8 Количество источников тока  16 

9 Значение тока источников тока, мА 1 
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10 Погрешность установки значения тока, %,  

не более 
±5 

11 Электропитание модуля, В 24±3 

12 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/А03 приведено 

в таблицах 1.21 и 1.22Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. 

Таблица 1.21 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DHS-44M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход+ 1 
Положительный и отрицательный входы канала 1 

2 Вход− 1 

3 Выход+ 1 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 1 

4 Выход− 1 

5 Вход+ 2 
Положительный и отрицательный входы канала 2 

6 Вход− 2 

7 Выход+ 2 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 2 

8 Выход− 2 

9 Вход+ 3 
Положительный и отрицательный входы канала 3 

10 Вход− 3 

11 Выход + 3 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 3 

12 Выход − 3 

13-14  Не используется 

15 Корпус Корпус прибора 

16 Вход+ 4 
Положительный и отрицательный входы канала 4 

17 Вход− 4 

18 Выход + 4 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 4 

19 Выход − 4 

20 Вход+ 5 
Положительный и отрицательный входы канала 5 

21 Вход− 5 

22 Выход + 5 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 5 

23 Выход − 5 

24 Вход+ 6 
Положительный и отрицательный входы канала 6 

25 Вход− 6 

26 Выход + 6 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 6 

27 Выход − 6 

28-29  Не используется 

30 Корпус Корпус прибора 

31 Вход+ 7 
Положительный и отрицательный входы канала 7 

32 Вход− 7 

33 Выход + 7 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 7 

34 Выход − 7 

35 Вход+ 8 
Положительный и отрицательный входы канала 8 

36 Вход− 8 

37 Выход + 8 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 8 

38 Выход − 8 

39–42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Таблица 1.22 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DHS-44M) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Вход+ 9 
Положительный и отрицательный входы канала 9 

2 Вход− 9 

3 Выход+ 9 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 9 

4 Выход− 9 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

5 Вход+ 10 
Положительный и отрицательный входы канала 10 

6 Вход− 10 

7 Выход+ 10 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 10 

8 Выход− 10 

9 Вход+ 11 
Положительный и отрицательный входы канала 11 

10 Вход− 11 

11 Выход + 11 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 11 

12 Выход − 11 

13-14  Не используется 

15 Корпус Корпус прибора 

16 Вход+ 12 
Положительный и отрицательный входы канала 12 

17 Вход− 12 

18 Выход + 12 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 12 

19 Выход − 12 

20 Вход+ 13 
Положительный и отрицательный входы канала 13 

21 Вход− 13 

22 Выход + 13 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 13 

23 Выход – 13 

24 Вход+ 14 
Положительный и отрицательный входы канала 14 

25 Вход− 14 

26 Выход + 14 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 14 

27 Выход − 14 

28-29  Не используется 

30 Корпус Корпус прибора 

31 Вход+ 15 
Положительный и отрицательный входы канала 15 

32 Вход− 15 

33 Выход + 15 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 15 

34 Выход – 15 

35 Вход+ 16 
Положительный и отрицательный входы канала 16 

36 Вход− 16 

37 Выход + 16 
Положительный и отрицательный выходы тока канала 16 

38 Выход − 16 

39–42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Схемы подключения источника измеряемого аналогового сигнала к БКБИ/А03 приве-

дены на рисунках 1.25 и 1.26. 

 

Рисунок 1.25 Схема подключения термопары к БКБИ/А03 

 

БКБИ /А03 

Вход + n 

Вход - n 

Корпус 

термопара 
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Рисунок 1.26 Схема подключения терморезистора к БКБИ/А03 по четырёхпроводной схеме 

 

1.1.10 БКБИ/ИЦ01 — модуль выдачи последовательного кода по ГОСТ 18977-79 

и по РТМ 1495-84 с изменением 3 (ARINC 429) (рисунок 1.27) 

 

Рисунок 1.27 Внешний вид модуля БКБИ/ИЦ01 

 

Модуль БКБИ/ИЦ01 предназначен для выдачи сигналов по ГОСТ 18977-79 

(ARINC-429) по 32 каналам. 

Модуль БКБИ/ИЦ01 комплектуется двумя ответными разъемами DHS-44M. 

Технические характеристики модуля БКБИ/ИЦ01 указаны в таблице 1.23 

Таблица 1.23 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов выдачи по  

ГОСТ 18977-79 и по РТМ 1495-84 с изменением 3 

(ARINC-429) 

32 

2 Частота выходного потока по  

ГОСТ 18977-79 и по РТМ 1495-84 с изменением 3 

(ARINC-429), кГц 

12,5  

50  

100  

3 Электропитание модуля, В 24±3 

БКБИ /А03 

Выход тока. + n 

Вход изм +. n 

Выход тока. - n 

Корпус 

t 
Вход изм -. n 
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4 Ток потребления, А, не более  0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 приведено в таблицах 1.24 

и 1.25Ошибка! Источник ссылки не найден., соответственно. 

Таблица 1.24 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DHS-44F) 

№ контакта  Цепь Функциональное назначение 

1  Выход A1 
Выход A и B канала 1 по ГОСТ 18977-79 

2  Выход B1 

3  Выход A2 
Выход A и B канала 2 по ГОСТ 18977-79 

4  Выход B2 

5  Выход A3 
Выход A и B канала 3 по ГОСТ 18977-79 

6  Выход B3 

7  Выход A4 
Выход A и B канала 4 по ГОСТ 18977-79 

8  Выход B4 

9  Выход A5 
Выход A и B канала 5 по ГОСТ 18977-79 

10  Выход B5 

11  Выход A6 
Выход A и B канала 6 по ГОСТ 18977-79 

12  Выход B6 

13  Выход A7 
Выход A и B канала 7 по ГОСТ 18977-79 

14  Выход B7 

15   Не используется 

16  Выход A8 
Выход A и В канала 8 по ГОСТ 18977-79 

17  Выход B8 

18  Выход A9 
Выход A и B канала 9 по ГОСТ 18977-79 

19  Выход B9 

20  Выход A10 
Выход A и B канала 10 по ГОСТ 18977-79 

21  Выход B10 

22  Выход A11 
Выход A и B канала 11 по ГОСТ 18977-79 

23  Выход B11 

24  Выход A12 
Выход A и B канала 12 по ГОСТ 18977-79 

25  Выход B12 

26  Выход A13 
Выход A и B канала 13 по ГОСТ 18977-79 

27  Выход B13 

28  Выход A14 
Выход A и B канала 14 по ГОСТ 18977-79 

29  Выход B14 

30   Не используется 

31  Выход A15 
Выход A и B канала 15 по ГОСТ 18977-79 

32  Выход B15 

33  Выход A16 
Выход A и B канала 16 по ГОСТ 18977-79 

34  Выход B16 

35-42   Не используется 

43-44  Корпус Корпус прибора 

 

Таблица 1.25 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DHS-44F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход A17 
Выход A и B канала 17 по ГОСТ 18977-79 

2 Выход B17 

3 Выход A18 
Выход A и B канала 18 по ГОСТ 18977-79 

4 Выход B18 

5 Выход A19 
Выход A и B канала 19 по ГОСТ 18977-79 

6 Выход B19 

7 Выход A20 
Выход A и B канала 20 по ГОСТ 18977-79 

8 Выход B20 

9 Выход A21 Выход A и B канала 21 по ГОСТ 18977-79 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

10 Выход B21 

11 Выход 22 
Выход A и B канала 22 по ГОСТ 18977-79 

12 Выход B22 

13 Выход A23 
Выход A и B канала 23 по ГОСТ 18977-79 

14 Выход B23 

15  Не используется 

16 Выход A24 
Выход A и В канала 24 по ГОСТ 18977-79 

17 Выход B24 

18 Выход A25 
Выход A и B канала 25 по ГОСТ 18977-79 

19 Выход B25 

20 Выход A26 
Выход A и B канала 26 по ГОСТ 18977-79 

21 Выход B26 

22 Выход A27 
Выход A и B канала 27 по ГОСТ 18977-79 

23 Выход B27 

24 Выход A28 
Выход A и B канала 28 по ГОСТ 18977-79 

25 Выход B28 

26 Выход A29 
Выход A и B канала 29 по ГОСТ 18977-79 

27 Выход B29 

28 Выход A30 
Выход A и B канала 30 по ГОСТ 18977-79 

29 Выход A30 

30  Не используется 

31 Выход A31 
Выход A и B канала 31 по ГОСТ 18977-79 

32 Выход B31 

33 Выход A32 
Выход A и B канала 32 по ГОСТ 18977-79 

34 Выход B32 

35-42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Передача кодовых сигналов по ГОСТ 18977-79 осуществляется по двум перевитым и 

помещенным в общий экран проводам (рисунок 1.28). Шаг скрутки 20–30 мм. Экраны объеди-

няются на разъеме БКБИ и соединяются винтовой клеммой с контактом «корпус» разъёма. 

 

Рисунок 1.28 Схема подключения сигналов к БКБИ/ИЦ01 

БКБИ/ИЦ01 

Цепь  

Выход Ak  

Выход Bk  

Корпус  

 

 

 Цепь 

 Вход An 

 Вход Bn 

 Корпус 
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1.1.11 БКБИ/ИД02 — модуль выдачи сигналов разовых команд по 

ГОСТ 18977-79 (рисунок 1.29) 

 

Рисунок 1.29 Внешний вид модуля БКБИ/ИД02 

Модуль БКБИ/ИД02 предназначен для выдачи сигналов разовых команд по 

ГОСТ 18977-79 по 32 каналам. 

Модуль БКБИ/ИД02 комплектуется ответным разъемом DHS-44M. 

Технические характеристики модуля БКБИ/ИД02 указаны в таблице 1.26 

Таблица 1.26 

Наименование параметра Значение 

Количество каналов выдачи сигналов разовых команд 32 

Значения выходных сигналов  

разовых команд, тип 1: 
 

- отсутствие сигнала от 0 до 0,44 В 

- наличие сигнала от 2,4 до 30 В 

Значения выходных сигналов  

разовых команд, тип 2: 
 

- отсутствие сигнала от 2,4 до 30 В;  

- наличие сигнала от 0 до 0,44 В;  

Значения выходных сигналов  

разовых команд, тип 3: 
 

- отсутствие сигнала разрыв 

- наличие сигнала от 2,4 до 30 В 

Значения выходных сигналов  

разовых команд, тип 4: 
 

- отсутствие сигнала разрыв 

- наличие сигнала замыкание на «корпус» 
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Наименование параметра Значение 

Значение напряжения выходных сигналов разовых ко-

манд, В 
от 0 до 30 

Электропитание модуля, В 24±3 

Ток потребления, А, не более 0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъема модуля БКБИ/ИД02 приведено в таб-

лице 1.27 и 1.28Ошибка! Источник ссылки не найден., соответственно. 

Таблица 1.27 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DHS-44F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход 1 
Выход разовой команды канала 1 

2 Общий 1 

3 Выход 2 
Выход разовой команды канала 2 

4 Общий 2 

5 Выход 3 
Выход разовой команды канала 3 

6 Общий 3 

7 Выход 4 
Выход разовой команды канала 4 

8 Общий 4 

9 Выход 5 
Выход разовой команды канала 5 

10 Общий 5 

11 Выход 6 
Выход разовой команды канала 6 

12 Общий 6 

13 Выход 7 
Выход разовой команды канала 7 

14 Общий 7 

15  Не используется 

16 Выход 8 
Выход разовой команды канала 8 

17 Общий 8 

18 Выход 9 
Выход разовой команды канала 9 

19 Общий 9 

20 Выход 10 
Выход разовой команды канала 10 

21 Общий 10 

22 Выход 11 
Выход разовой команды канала 11 

23 Общий 11 

24 Выход 12 
Выход разовой команды канала 12 

25 Общий 12 

26 Выход 13 
Выход разовой команды канала 13 

27 Общий 13 

28 Выход 14 
Выход разовой команды канала 14 

29 Общий 14 

30  Не используется 

31 Выход 15 
Выход разовой команды канала 15 

32 Общий 15 

33 Выход 16 
Выход разовой команды канала 16 

34 Общий 16 

35–42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Таблица 1.28 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DHS-44F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход 17 
Выход разовой команды канала 17 

2 Общий 17 

3 Выход 18 
Выход разовой команды канала 18 

4 Общий 18 

5 Выход 19 Выход разовой команды канала 19 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

6 Общий 19 

7 Выход 20 
Выход разовой команды канала 20 

8 Общий 20 

9 Выход 21 
Выход разовой команды канала 21 

10 Общий 21 

11 Выход 22 
Выход разовой команды канала 22 

12 Общий 22 

13 Выход 23 
Выход разовой команды канала 23 

14 Общий 23 

15  Не используется 

16 Выход 24 
Выход разовой команды канала 24 

17 Общий 24 

18 Выход 25 
Выход разовой команды канала 25 

19 Общий 25 

20 Выход 26 
Выход разовой команды канала 26 

21 Общий 26 

22 Выход 27 
Выход разовой команды канала 27 

23 Общий 27 

24 Выход 28 
Выход разовой команды канала 28 

25 Общий 28 

26 Выход 29 
Выход разовой команды канала 29 

27 Общий 29 

28 Выход 30 
Выход разовой команды канала 30 

29 Общий 30 

30  Не используется 

31 Выход 31 
Выход разовой команды канала 31 

32 Общий 31 

33 Выход 32 
Выход разовой команды канала 32 

34 Общий 32 

35–42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Подключение модуля БКБИ/ИД02 осуществляется по витым экранированным прово-

дам с сечением не менее 0,2 мм2 (рисунок. 1.30). Шаг скрутки 20–30 мм. Не допускается об-

вивка двух проводов третьим взамен экрана. Экраны объединяются на разъеме БКБИ и соеди-

няются винтовой клеммой с контактом «корпус» разъёма. 

 

 

Рисунок 1.30 Схема подключения сигналов модуля БКБИ/ИД02 

Каждая линия может имитировать 3 состояния — «Вкл.», «Выкл.», «Разрыв», соот-

ветствующие им физические состояния задаются пользователем из вариантов: 

- «Uвкл» — напряжение, соответствующее «Вкл.», из диапазона 0−30 В; 

- «Uвыкл» — напряжение, соответствующее «Выкл.», из диапазона 0−30 В; 

- «Разрыв» — физический разрыв цепи с помощью оптического реле. 

БКБИ/ИД02  

Корпус Корпус 

Вход n 

Общий n 

Выход k 

Общий k 
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1.1.12 БКБИ/ИА01 — модуль выдачи аналоговых сигналов (рисунок 1.31) 

 

Рисунок 1.31 Внешний вид модуля БКБИ/ИА01 

 

Модуль БКБИ/ИА01 предназначен для выдачи аналоговых сигналов по 32 каналам. 

Имеет в своём составе 32 цифро-аналоговых преобразователя (ЦАП). Каждый выходной ана-

логовый канал подключён к своему ЦАП.  Каждый канал может быть индивидуально 

настроен. 

Модуль БКБИ/ИА01 комплектуется двумя ответными разъёмами DHS-44M (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/ИА01 указаны в таблице 1.29 

Таблица 1.29 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов выдачи аналоговых сигналов 32 

2 Амплитудный диапазон выходных напряжений аналоговых сигна-

лов, В 
−12,8…+12,8 

3 Частотный диапазон выходных аналоговых сигналов, Гц 0…4096 

4 Пределы допускаемой основной приведённой погрешности задания 

амплитуды выходного аналогового сигнала, % 
±0,3 

5 Пределы допускаемой основной приведённой погрешности задания 

частоты выходного аналогового сигнала, % 
±0,1 

6 Электропитание модуля, В 24±3 

7 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/ИА01 приве-

дено в таблицах 1.30 и 1.31Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. 
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Таблица 1.30 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DHS-44F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход 1 Аналоговый выход канала 1 

2 Выход 2 Аналоговый выход канала 2 

3 Выход 3 Аналоговый выход канала 3 

4 Выход 4 Аналоговый выход канала 4 

5 Выход 5 Аналоговый выход канала 5 

6 Выход 6 Аналоговый выход канала 6 

7 Выход 7 Аналоговый выход канала 7 

8 Выход 8 Аналоговый выход канала 8 

9 Выход 9 Аналоговый выход канала 9 

10 Выход 10 Аналоговый выход канала 10 

11 Выход 11 Аналоговый выход канала 11 

12 Выход 12 Аналоговый выход канала 12 

13 Выход 13 Аналоговый выход канала 13 

14 Выход 14 Аналоговый выход канала 14 

15 Выход 15 Аналоговый выход канала 15 

16 Выход 16 Аналоговый выход канала 16 

17-24  Не используется 

25–42 Общий Общий вход  

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

 

Таблица 1.31 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DHS-44F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход 17 Аналоговый выход канала 17 

2 Выход 18 Аналоговый выход канала 18 

3 Выход 19 Аналоговый выход канала 19 

4 Выход 20 Аналоговый выход канала 20 

5 Выход 21 Аналоговый выход канала 21 

6 Выход 22 Аналоговый выход канала 22 

7 Выход 23 Аналоговый выход канала 23 

8 Выход 24 Аналоговый выход канала 24 

9 Выход 25 Аналоговый выход канала 25 

10 Выход 26 Аналоговый выход канала 26 

11 Выход 27 Аналоговый выход канала 27 

12 Выход 28 Аналоговый выход канала 28 

13 Выход 29 Аналоговый выход канала 29 

14 Выход 30 Аналоговый выход канала 30 

15 Выход 31 Аналоговый выход канала 31 

16 Выход 32 Аналоговый выход канала 32 

17-24  Не используется 

25–42 Общий Общий вход  

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Подключение измеряемого аналогового сигнала (согласующего устройства) к БКБИ 

осуществляется витыми парами, в которых второй провод соединен с цепью «Общий» с двух 

сторон (рисунок 1.24). Шаг скрутки 20–30 мм. Витые пары помещаются в экран. Экраны объ-

единяются на разъеме БКБИ и соединяются винтовой клеммой с контактом «корпус» кожуха 

разъёма. 
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Рисунок 1.32 Схема подключения БКБИ/ИА01 

 

1.1.13 БКБИ/ИА02 — модуль выдачи аналоговых сигналов постоянного и 

переменного тока (рисунок 1.33) 

 

Рисунок 1.33 Внешний вид модуля БКБИ/ИА02 

 

Модуль БКБИ/ИА02 предназначен для выдачи аналоговых сигналов постоянного и 

переменного тока по 16 каналам. Имеет в своём составе 16 цифро-аналоговых преобразователя 

(ЦАП). Каждый выходной аналоговый канал подключён к своему ЦАП.  Каждый канал может 

быть индивидуально настроен. 

Модуль БКБИ/ИА02 комплектуется двумя ответными разъёмами DB-25M (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/ИА02 указаны в таблице 1.32 

Таблица 1.32 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов выдачи аналоговых сигналов  16 

2 Диапазон выходного тока, мА 0,02…20 

3 Частотный диапазон выходных аналоговых сигналов, Гц 0…4096 

БКБИ/ИА01  

выход 1 

общий 

корпус 
 

Вход + 1 

Вход - 1 

корпус 
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Наименование параметра Значение 

4 Пределы допускаемой основной приведённой погрешности задания 

амплитуды выходного тока, % 

 

±0,2 

6 Электропитание модуля, В 24±3 

7 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/ИА02 приве-

дено в таблицах 1.33 и 1.34Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. 

 

Таблица 1.33 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DB-25F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход+1 Положительный выход канала 1  

2 Выход+2 Положительный выход канала 2 

3 Выход+3 Положительный выход канала 3 

4 Выход+4 Положительный выход канала 4 

5 Выход+5 Положительный выход канала 5 

6 Выход+6 Положительный выход канала 6 

7 Выход+7 Положительный выход канала 7 

8 Выход+8 Положительный выход канала 8 

9–12  Не используется 

13 Корпус Корпус прибора 

14 Выход-1 Отрицательный выход канала 1 

15 Выход-2 Отрицательный выход канала 2 

16 Выход-3 Отрицательный выход канала 3 

17 Выход-4 Отрицательный выход канала 4 

18 Выход-5 Отрицательный выход канала 5 

19 Выход-6 Отрицательный выход канала 6 

20 Выход-7 Отрицательный выход канала 7 

21 Выход-8 Отрицательный выход канала 8 

22–24  Не используется 

25 Корпус Корпус прибора 

 

Таблица 1.34 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DB-25F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход+9 Положительный выход канала 9 

2 Выход+10 Положительный выход канала 10 

3 Выход+11 Положительный выход канала 11 

4 Выход+12 Положительный выход канала 12 

5 Выход+13 Положительный выход канала 13 

6 Выход+14 Положительный выход канала 14 

7 Выход+15 Положительный выход канала 15 

8 Выход+16 Положительный выход канала 16 

9–12  Не используется 

13 Корпус Корпус прибора 

14 Выход-9 Отрицательный выход канала 9 

15 Выход-10 Отрицательный выход канала 10 

16 Выход-11 Отрицательный выход канала 11 

17 Выход-12 Отрицательный выход канала 12 

18 Выход-13 Отрицательный выход канала 13 

19 Выход-14 Отрицательный выход канала 14 

20 Выход-15 Отрицательный выход канала 15 

21 Выход-16 Отрицательный выход канала 16 

22–24  Не используется 

25 Корпус Корпус прибора 
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Подключение измеряемого аналогового сигнала (согласующего устройства) к БКБИ 

осуществляется витыми парами, в которых второй провод соединен с цепью «Общий» с двух 

сторон (рисунок 1.24). Шаг скрутки 20–30 мм. Витые пары помещаются в экран. Экраны объ-

единяются на разъеме БКБИ и соединяются винтовой клеммой с контактом «корпус» кожуха 

разъёма. 

 

 

 

Рисунок 1.34 Схема подключения БКБИ/ИА02 

 

1.1.14 БКБИ/ИА03 — модуль выдачи сигналов резистивных датчиков по 

ГОСТ 6651-2009 и термопар по ГОСТ Р 8.585-2001 (рисунок 1.33) 

 

Рисунок 1.33 Внешний вид модуля БКБИ/ИА03 

 

Модуль БКБИ/ИА03 предназначен для выдачи сигналов резистивных датчиков по 8 

каналам и сигналов термопар по 8 каналам. Каждый канал может быть индивидуально 

настроен. 

Модуль БКБИ/ИА03 комплектуется двумя ответными разъёмами DHS-44M (контакты 

под пайку). 

Приемник 

Цепь  

Вход +  

Вход -  

Корпус  

 

БКБИ/ИА02 

 Цепь 

 Выход +n 

 Выход -n 

 Корпус 
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Технические характеристики модуля БКБИ/ИА03 указаны в таблице 1.32 

Таблица 1.32 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов выдачи: 

- сигналов резистивных датчиков; 

- сигналов термопар 

 

8 

8 

2 Диапазон сопротивлений резистивных датчиков, Ом 39…200 

3 Диапазон выходных напряжений сигналов термопар, мВ  

–60…60 

4 Пределы допускаемой основной приведённой погрешно-

сти задания сопротивлений резистивных датчиков, % 

 

 

±0,5 

5 Пределы допускаемой основной приведённой погрешно-

сти задания сигналов термопар, % 

 

±0,3 

6 Электропитание модуля, В 24±3 

7 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/ИА03 приве-

дено в таблицах 1.33 и 1.34, соответственно. Схемы подключения приведены на рисунках 1.34 

и 1.35. 

Таблица 1.33 Распределение сигналов резистивных датчиков по контактам разъёма X1 (блоч-

ный разъем DHS-44F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход+1 
Положительный и отрицательный выход канала 1 

2 Выход−1 

3 Вход+1 
Положительный и отрицательный вход тока канала 1 

4 Вход−1 

5 Выход+2 
Положительный и отрицательный выход канала 2 

6 Выход−2 

7 Вход+2 
Положительный и отрицательный вход тока канала 2 

8 Вход−2 

9 Выход+3 
Положительный и отрицательный выход канала 3 

10 Выход−3 

11 Вход+3 
Положительный и отрицательный вход тока канала 3 

12 Вход−3 

13-14  Не используется 

15 Корпус Корпус прибора 

16 Выход+4 
Положительный и отрицательный выход канала 4 

17 Выход−4 

18 Вход+4 
Положительный и отрицательный вход тока канала 4 

19 Вход−4 

20 Выход+5 
Положительный и отрицательный входы канала 5 

21 Выход−5 

22 Вход+5 
Положительный и отрицательный вход тока канала 5 

23 Вход−5 

24 Выход+6 
Положительный и отрицательный выход канала 6 

25 Выход−6 

26 Вход+6 
Положительный и отрицательный вход тока канала 6 

27 Вход−6 

28-29  Не используется 

30 Корпус Корпус прибора 

31 Выход+7 
Положительный и отрицательный выход канала 7 

32 Выход−7 

33 Вход+7 Положительный и отрицательный вход тока канала 7 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

34 Вход−7 

35 Выход+8 
Положительный и отрицательный выход канала 8 

36 Выход−8 

37 Вход+8 
Положительный и отрицательный вход тока канала 8 

38 Вход−8 

39–42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Рисунок 1.34 Схема подключения модуля приема сигналов резистивных датчиков к 

БКБИ/ИА03 по четырёхпроводной схеме 

 

Таблица 1.34 Распределение сигналов термопар по контактам разъёма X2 (блочный разъем 

DHS-44F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход+1 
Положительный и отрицательный выходы сигнала термопар канала 1 

2 Выход−1 

3 Выход+2 
Положительный и отрицательный выходы сигнала термопар канала 2 

4 Выход−2 

5 Выход+3 
Положительный и отрицательный выходы сигнала термопар канала 3 

6 Выход−3 

7 Выход+4 
Положительный и отрицательный выходы сигнала термопар канала 4 

8 Выход−4 

9 Выход+5 
Положительный и отрицательный выходы сигнала термопар канала 5 

10 Выход−5 

11 Выход+6 
Положительный и отрицательный выходы сигнала термопар канала 6 

12 Выход−6 

13 Выход+7 
Положительный и отрицательный выходы сигнала термопар канала 7 

14 Выход−7 

15  Не используется 

16 Выход+8 
Положительный и отрицательный выходы сигнала термопар канала 8 

17 Выход−8 

18-42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

 

Рисунок 1.35 Схема подключения модуля приема сигналов термопары к БКБИ/ИА03. 
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1.1.15 БКБИ/ИА04 — модуль выдачи сигналов резистивных датчиков по 

ГОСТ 6651-2009 (рисунок 1.36) 

 

Рисунок 1.36 Внешний вид модуля БКБИ/ИА04 

 

Модуль БКБИ/ИА04 предназначен для выдачи сигналов термопар по 16 каналам. 

Каждый канал может быть индивидуально настроен. 

Модуль БКБИ/ИА04 комплектуется двумя ответными разъёмами DHS-44M (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/ИА04 указаны в таблице 1.35 

Таблица 1.35 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов выдачи: 

- сигналов резистивных датчиков; 

 

16 

2 Диапазон сопротивлений резистивных датчиков, Ом 0…400 

3 Пределы допускаемой основной приведённой погрешно-

сти задания сопротивлений резистивных датчиков, % 

 

 

±0,3 

4 Электропитание модуля, В 24±3 

5 Ток потребления, А, не более 0,4 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/ИА04 приве-

дено в таблицах 1.36 и 1.37Ошибка! Источник ссылки не найден. , соответственно. Схемы 

подключения приведены на рисунке 1.37. 

Таблица 1.36 Распределение сигналов резистивных датчиков по контактам разъёма X1 (блоч-

ный разъем DHS-44F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход+1 
Положительный и отрицательный выход канала 1 

2 Выход−1 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

3 Вход+1 
Положительный и отрицательный вход тока канала 1 

4 Вход−1 

5 Выход+2 
Положительный и отрицательный выход канала 2 

6 Выход−2 

7 Вход+2 
Положительный и отрицательный вход тока канала 2 

8 Вход−2 

9 Выход+3 
Положительный и отрицательный выход канала 3 

10 Выход−3 

11 Вход+3 
Положительный и отрицательный вход тока канала 3 

12 Вход−3 

13-14  Не используется 

15 Корпус Корпус прибора 

16 Выход+4 
Положительный и отрицательный выход канала 4 

17 Выход−4 

18 Вход+4 
Положительный и отрицательный вход тока канала 4 

19 Вход−4 

20 Выход+5 
Положительный и отрицательный входы канала 5 

21 Выход−5 

22 Вход+5 
Положительный и отрицательный вход тока канала 5 

23 Вход−5 

24 Выход+6 
Положительный и отрицательный выход канала 6 

25 Выход−6 

26 Вход+6 
Положительный и отрицательный вход тока канала 6 

27 Вход−6 

28-29  Не используется 

30 Корпус Корпус прибора 

31 Выход+7 
Положительный и отрицательный выход канала 7 

32 Выход−7 

33 Вход+7 
Положительный и отрицательный вход тока канала 7 

34 Вход−7 

35 Выход+8 
Положительный и отрицательный выход канала 8 

36 Выход−8 

37 Вход+8 
Положительный и отрицательный вход тока канала 8 

38 Вход−8 

39–42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

Таблица 1.37 Распределение сигналов резистивных датчиков по контактам разъёма X2 (блоч-

ный разъем DHS-44F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход+9 
Положительный и отрицательный выход канала 9 

2 Выход−9 

3 Вход+9 
Положительный и отрицательный вход тока канала 9 

4 Вход−9 

5 Выход+10 
Положительный и отрицательный выход канала 10 

6 Выход−10 

7 Вход+11 
Положительный и отрицательный вход тока канала 10 

8 Вход−11 

9 Выход+11 
Положительный и отрицательный выход канала 11 

10 Выход−11 

11 Вход+11 
Положительный и отрицательный вход тока канала 11 

12 Вход−11 

13-14  Не используется 

15 Корпус Корпус прибора 

16 Выход+12 Положительный и отрицательный выход канала 12 
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№ контакта Цепь Функциональное назначение 

17 Выход−12 

18 Вход+12 
Положительный и отрицательный вход тока канала 12 

19 Вход−12 

20 Выход+13 
Положительный и отрицательный входы канала 13 

21 Выход−13 

22 Вход+13 
Положительный и отрицательный вход тока канала 13 

23 Вход−13 

24 Выход+14 
Положительный и отрицательный выход канала 14 

25 Выход−14 

26 Вход+14 
Положительный и отрицательный вход тока канала 14 

27 Вход−14 

28-29  Не используется 

30 Корпус Корпус прибора 

31 Выход+15 
Положительный и отрицательный выход канала 15 

32 Выход−15 

33 Вход+15 
Положительный и отрицательный вход тока канала 15 

34 Вход−15 

35 Выход+16 
Положительный и отрицательный выход канала 16 

36 Выход−16 

37 Вход+16 
Положительный и отрицательный вход тока канала 16 

38 Вход−16 

39–42  Не используется 

43-44 Корпус Корпус прибора 

 

 

Рисунок 1.37 Схема подключения модуля приема сигналов резистивных датчиков к 

БКБИ/ИА04 по четырёхпроводной схеме. 
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1.1.16 БКБИ/ИА08 — Модуль выдачи напряжений постоянного тока от 0 до 40 В 

(рисунок 1.38) 

 

Рисунок 1.38 Внешний вид модуля БКБИ/ИА08 

 

Модуль БКБИ/ИА08 предназначен для выдачи напряжений постоянного тока от 0 

до 40 В по 16 каналам. Имеет в своём составе 16 цифро-аналоговых преобразователя (ЦАП). 

Каждый выходной аналоговый канал подключён к своему ЦАП.  Каждый канал может быть 

индивидуально настроен. 

Модуль БКБИ/ИА08 комплектуется двумя ответными разъёмами DB-25M (контакты 

под пайку). 

Технические характеристики модуля БКБИ/ИА08 указаны в таблице 1.32 

Таблица 1.38 

Наименование параметра Значение 

1 Количество каналов выдачи аналоговых сигналов  16 

2 Диапазон напряжений постоянного тока, В 0…40 

3 Пределы допускаемой основной приведённой погрешности задания 

амплитуды выходного тока, % 

 

±0,2 

4 Электропитание модуля, В 24±3 

5 Ток потребления, А, не более 0,6 

 

Распределение сигналов по контактам разъемов X1 и X2 модуля БКБИ/ИА08 приве-

дено в таблицах 1.39 и 1.40, соответственно. Схема подключения приведена на рисунке 1.39. 
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Таблица 1.39 Распределение сигналов по контактам разъёма X1(блочный разъем DB-25F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход 1 Выход канала 1  

2 Выход 2 Выход канала 2 

3 Выход 3 Выход канала 3 

4 Выход 4 Выход канала 4 

5 Выход 5 Выход канала 5 

6 Выход 6 Выход канала 6 

7 Выход 7 Выход канала 7 

8 Выход 8 Выход канала 8 

9–12  Не используется 

13 Корпус Корпус прибора 

14 Общий Общий канала 1 

15 Общий Общий канала 2 

16 Общий Общий канала 3 

17 Общий Общий канала 4 

18 Общий Общий канала 5 

19 Общий Общий канала 6 

20 Общий Общий канала 7 

21 Общий Общий канала 8 

22–24  Не используется 

25 Корпус Корпус прибора 

 

Таблица 1.40 Распределение сигналов по контактам разъёма X2(блочный разъем DB-25F) 

№ контакта Цепь Функциональное назначение 

1 Выход 9 Выход канала 9 

2 Выход 10 Выход канала 10 

3 Выход 11 Выход канала 11 

4 Выход 12 Выход канала 12 

5 Выход 13 Выход канала 13 

6 Выход 14 Выход канала 14 

7 Выход 15 Выход канала 15 

8 Выход 16 Выход канала 16 

9–12  Не используется 

13 Корпус Корпус прибора 

14 Общий Общий канала 9 

15 Общий Общий канала 10 

16 Общий Общий канала 11 

17 Общий Общий канала 12 

18 Общий Общий канала 13 

19 Общий Общий канала 14 

20 Общий Общий канала 15 

21 Общий Общий канала 16 

22–24  Не используется 

25 Корпус Корпус прибора 
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Рисунок 1.39 Схема подключения БКБИ/ИА08 

 

 

3. Взаимодействие ПЭВМ с БКБИ по интерфейсу Ethernet 1000BASE-TX 

Для взаимодействия ПЭВМ с БКБИ на физическом уровне используется среда передачи 

данных по стандарту Ethernet 1000BASE-TX. Для подключения БКБИ к ПЭВМ предназначен 

разъем Х1 на плате контроллера блока (БКБИ/КБ). Подключение может прямым (точка-точка) 

или блок может подключаться к коммутаторам в составе сложной сетевой иерархии.  

  На транспортном уровне используется протокол UDP. Адресная часть пакета UDP ад-

ресует БКБИ в составе сети, а область данных содержит информацию, реализующую внутрен-

ний протокол управления БКБИ. 

 Каждый блок имеет фиксированный адрес MAC (xx:xx:xx:xx:xx:SN), IPv4 (192.168.0.SN) и 

номер порта (8192), где SN — серийный номер контроллера блока БКБИ/КБ. 

 Обмен данными с БКБИ инициируются ПЭВМ согласно внутреннему протоколу управле-

ния блоком.  

 В общем виде внутренний протокол управления блоком представлен на рисунке 2.1. 

Рисунок 2.1. Общий вид протокола управления 

  

 Структура запроса и ответа представлены в таблице 2.1 и таблице 2.2 соответственно. 

Таблица 2.1 

№ Смещение, 

байт 

Размер, 

байт 

Название Описание 

1 0 1 Адрес Адрес модуля в составе БКБИ, к которому 

производится запрос (значение от 0 до 17). 

2 1 1 Команда Значение, определяющее выполняемую 

команду. Индивидуально для каждого 

модуля. 

3 2 2 Количество 

передаваемых 

байт (N) 

Количество байт, передаваемых в поле 

«Данные» (от 0 до 1020 байт). 

БКБИ/ИА08 

Цепь  

Выход  

Общий  

  

 

Приемник 

 Цепь 

 Вход 

 Общий 
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4 4 N Данные Передаваемая информация. Соответствует 

выполняемой команде. Индивидуальна для 

каждого модуля. 

 

Таблица 2.2. 

№ Смещение, 

байт 

Размер, 

байт 

Название Описание 

1 0 1 Адрес Адрес модуля в составе БКБИ, который 

производит ответ (значение от 0 до 17). 

2 1 1 Статус 

выполнения 

команды 

Значение, определяющее статус 

выполнения команды.  При отсутствии 

ошибки повторяет поле «Команда» 

запроса, в случае ошибки старший бит 

значения поля «Команда» запроса 

выставляется в 1. 

3 2 2 Количество 

передаваемых 

байт (N) 

Количество байт, передаваемых в поле 

«Данные» (от 1 до 1020 байт). 

4 4 N Данные Передаваемая информация. Соответствует 

выполняемой команде. Индивидуальна для 

каждого модуля. В случае возникновения 

ошибки содержит код, который указывает 

на ее тип. 

 

 Ограничения: 

- БКБИ не поддерживает фрагментацию кадров UDP, максимальный размер поля данных 

кадра UDP не должен превышать 1024 байта; 

- БКБИ не поддерживает широковещательную IP адресацию. 

 


